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摘要 

在光達點雲資料處理的工作中，多站掃瞄資料的結合是經常遭遇的問題，目

前解決這個問題常用的方式多是利用共軛特徵點或特徵線，來求取測站間的坐標

轉換參數，本文提出以平面特徵為基礎來解決這個問題。文中推導兩種方式來建

立解算轉換參數的平差模式，一種是以形成特徵平面的共面點群來建立，另一種

則是直接以平面參數來建立，在後者的平差模式中，雖然觀測量少解算速度快，

但成果較差，為此，本文同時提出一虛擬平面參數平差法來加以改進。最後，進

行簡單的模擬實驗，以一站實測的 LIDAR資料，並藉由一坐標轉換模擬出另一

測站的資料，以此兩個測站進行本文所提平差方法之驗證，由實驗成果得知，本

文所提之方法可成功解算出兩測站間的轉換參數，而當以平面參數來解算轉換參

數時，利用虛擬平面參數取代原平面參數，亦可得到較好的成果。 
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